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1. 機能概要 

『Pulse Sampling Oscillation Unit』（以降、本機）は、指定のモードにより周波数を決定し発振を行います。発振可

能範囲は１００ｋＨｚまでです。 

指定出来るモードは、下記の３通りあります。モードの指定及び各パラメータの設定は、ＷＥＢ画面またはタッチパネ

ル（オプション）より行うことが出来ます。 

 

モード 概要 

サンプリング発振モード 外部から入力された周波数を使用します。 

エンコーダからの発振を、擬似的に保持させることが出来ます。 

２点間計測モード ２点間の通過時間より周波数を決定します。 

エンコーダが無い場合に、２点のセンサ入力にてエンコーダの代用を行うことが

出来ます。 

固定発振モード 設定した周波数を使用します。 

固定の周波数を発振し、機器の動作確認などを行うことが出来ます。前述のモー

ドの補助として用意しています。 
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2. 構成図 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

本機 

TBP 
供給電源 

AC100～240V，50/60Hz，2A 

TBIO 

ﾊﾟﾙｽ 

ｱｲｿ 

ﾚｰﾀ 

ｺﾝﾄﾛｰﾗ 

ﾊﾟﾙｽ 

ｱｲｿ 

ﾚｰﾀ 

ﾊﾟﾙｽ 

切換 

TBIO 
[PLSIN+/-]入力ﾊﾟﾙｽ 

単相(MAX100kHz) 

[PLSOUT+/-]出力ﾊﾟﾙｽ 

単相(MAX100kHz) 

[DI1]計測開始ﾄﾘｶﾞ 

[DI2]計測終了ﾄﾘｶﾞ 

[DI3]ｻﾝﾌﾟﾘﾝｸﾞ発振 

[DI4]ﾊﾟﾙｽ出力停止 

[DI5]固定周波数発振 

DC24V ETHERNET 

タッチパネル 

※オプション 

TBPTP ETHERNET 

パソコン 

※別途ご準備下さい 

ETHERNET(ﾃﾞｰﾀ設定用通信) 

ﾀｯﾁﾊﾟﾈﾙ用電源 

※１）ケース実装時は「ETHERNET」コネクタへ接続します。 

※２）ＤＩＮレール取付（ケース無）時は「ETHERNET」コネクタは実装されません。コントローラへ直接接続します。 

※１ ※２ 
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3. 機能詳細 

3.1. サンプリング発振モード 

3.1.1. 制御内容 

『[PLSIN+/-]入力パルス』から入力されたパルス列の周波数を計測し、『[DI3]サンプリング発振』信号の入力時点の周波

数にて内部発振を行い出力します。 

内部発振の停止は、自動停止時間又は『[DI4]パルス出力停止』信号の入力により行います。 

内部発振の停止時は、『[PLSIN+/-]入力パルス』から入力されたパルス列がそのまま出力されます。 

内部発振中に『[DI3]サンプリング発振』信号の入力が有った場合、その時点での計測周波数に切替えて内部発振を行

います。 

 

 

3.1.2. 接続例 

 

 

 

3.1.3. 関連設定項目 

項目 設定値 備考 

モード サンプリング発振 （「4.2.1.モード」参照） 

サンプリング発振モード用 

発振条件 [DI3]サンプリング発振 立上り 

[DI3]サンプリング発振 立下り 

（「4.2.2.サンプリング発振モー

ド用 発振条件」参照） 

自動停止時間 0～9,999[s]  0設定時自動停止無効 

（「4.2.3.サンプリング発振モー

ド用 自動停止時間」参照） 

各モード共通 

停止条件 [DI4]パルス出力停止 立上り 

[DI4]パルス出力停止 立下り 

（「4.2.9.各モード共通 停止条

件」参照） 

 

  

PLSIN+ 

PLSIN- 

TBIO 

E 

DI1 

DI2 

DI3 

DI4 

TBIO 

PLSOUT+ 

PLSOUT- 

E 

本機 

入力パルス 

（エンコーダ等） 

DC24V 

出力パルス 

DC0V 

サンプリング発振 

パルス出力停止 

DI5 

コモン -COM 

*1,*2 

*1,*2,*3 

*1)ｵｰﾌﾟﾝｺﾚｸﾀ信号またはﾄﾞﾗｲ接点(ﾁｬﾀﾘﾝｸﾞ

ﾉｲｽﾞ無き事)。 

*2)a接点(立上り)またはb接点(立下り)。 

   (ﾊﾟﾗﾒｰﾀ設定により変更可能) 

*3)必要に応じて接続。 

   (ﾊﾟﾗﾒｰﾀ設定により変更可能) 
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3.1.4. 動作例 

◼ ケース１：サンプリング発振モードの基本動作 

パラメータ設定は下記の通り。 

 モード 『サンプリング発振』 

 サンプリング発振モード用 発振条件 『[DI3]サンプリング発振 立下り』 

 サンプリング発振モード用 自動停止時間 『0[s]』 

 各モード共通 停止条件 『[DI4]パルス出力停止 立上り』 

 

 

 

◼ ケース２：内部発振の時間による自動停止 

パラメータ設定は下記の通り。 

 モード 『サンプリング発振』 

 サンプリング発振モード用 発振条件 『[DI3]サンプリング発振 立下り』 

 サンプリング発振モード用 自動停止時間 『10[s]』 

 

 

  

[PLSIN+/-]入力パルス 

[DI3]サンプリング発振 

[DI4]パルス出力停止 

[PLSOUT+/-]出力パルス 

内部発振中 

[PLSIN+/-]入力パルス 

[DI3]サンプリング発振 

[PLSOUT+/-]出力パルス 

内部発振中（１０秒間） 
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◼ ケース３：内部発振中のサンプリング発振要求 

パラメータ設定は下記の通り。 

 モード 『サンプリング発振』 

 サンプリング発振モード用 発振条件 『[DI3]サンプリング発振 立上り』 

 サンプリング発振モード用 自動停止時間 『0[s]』 

 

 

 

 

  

[PLSIN+/-]入力パルス 

[DI3]サンプリング発振 

[PLSOUT+/-]出力パルス 

内部発振中 
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3.2. ２点間計測モード 

3.2.1. 制御内容 

『[DI1]計測開始トリガ』信号の立上りから『[DI2]計測終了トリガ』信号の立上りまでの時間を計測し、周波数を算出し

ます。その後即時に内部発振を開始します。 

予めパラメータ設定にて、２点間距離とパルスレートの設定が必要です。 

内部発振の停止は、自動停止距離又は『[DI4]パルス出力停止』信号の入力により行います。 

 

 

3.2.2. 接続例 

 

 

 

3.2.3. 関連設定項目 

項目 設定値 備考 

モード ２点間計測 （「4.2.1.モード」参照） 

２点間計測モード用 

２点間距離 1～9,999[mm]  （「4.2.4.２点間計測モード用 ２

点間距離」参照） 

パルスレート 0.00000001～999.99999999[mm/pulse] （「4.2.5.２点間計測モード用 パ

ルスレート」参照） 

自動停止距離 0～99,999[mm]  0設定時自動停止無効 

（「4.2.6.２点間計測モード用 自

動停止距離」参照） 

各モード共通 

停止条件 [DI4]パルス出力停止 立上り 

[DI4]パルス出力停止 立下り 

（「4.2.9.各モード共通 停止条

件」参照） 

 

  

PLSIN+ 

PLSIN- 

TBIO 

E 

DI1 

DI2 

DI3 

DI4 

TBIO 

PLSOUT+ 

PLSOUT- 

E 

本機 
DC24V 

出力パルス 

DC0V 

計測開始トリガ 

パルス出力停止 

DI5 

-COM コモン 

計測終了トリガ 

*1,*2 

*1,*2 

*1,*3,*4 

*1)ｵｰﾌﾟﾝｺﾚｸﾀ信号またはﾄﾞﾗｲ接点(ﾁｬﾀﾘﾝｸﾞ

ﾉｲｽﾞ無き事)。 

*2)a接点(立上り)のみ。 

*3)a接点(立上り)またはb接点(立下り)。 

   (ﾊﾟﾗﾒｰﾀ設定により変更可能) 

*4)必要に応じて接続。 

   (ﾊﾟﾗﾒｰﾀ設定により変更可能) 
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3.2.4. 動作例 

◼ ケース１：２点間計測モードの基本動作 

パラメータ設定は下記の通り。 

 モード 『２点間計測』 

 ２点間計測モード用 ２点間距離 『500[mm]』 

 ２点間計測モード用 パルスレート 『0.1[mm/pulse]』 

 ２点間計測モード用 自動停止距離『0[mm]』 

 各モード共通 停止条件 『[DI4]パルス出力停止 立上り』 

 

※[DI1]計測開始トリガの入力が無い状態で、[DI2]計測終了トリガが入力された場合、無視されます。 

※[DI1]計測開始トリガが複数回検出された場合、最後の検出からの計測となります。 

 

  

[DI1]計測開始トリガ 

[DI2]計測終了トリガ 

[DI4]パルス出力停止 

[PLSOUT+/-]出力パルス 

内部発振中（１０ｋＨｚ） 経過時間（５００ｍｓ） 
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◼ ケース２：内部発振の距離による自動停止 

パラメータ設定は下記の通り。 

 モード 『２点間計測』 

 ２点間計測モード用 ２点間距離 『500[mm]』 

 ２点間計測モード用 パルスレート 『0.1[mm/pulse]』 

 ２点間計測モード用 自動停止距離『10,000[mm]』 

 

 

 

◼ ケース３：内部発振中の２点間通過検出 

パラメータ設定は下記の通り。 

 モード 『２点間計測』 

 ２点間計測モード用 ２点間距離 『500[mm]』 

 ２点間計測モード用 パルスレート 『0.1[mm/pulse]』 

 ２点間計測モード用 自動停止距離『0[mm]』 

 
 

  

[DI1]計測開始トリガ 

[DI2]計測終了トリガ 

[PLSOUT+/-]出力パルス 

内部発振中（１０ｋＨｚ、１０秒間＝１０ｍ） 経過時間 

（５００ｍｓ） 

[DI1]計測開始トリガ 

[DI2]計測終了トリガ 

[PLSOUT+/-]出力パルス 

内部発振中（１０ｋＨｚ） 

経過時間 

（５００ｍｓ） 

経過時間 

（２５０ｍｓ） 

内部発振中（２０ｋＨｚ） 
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3.3. 固定発振モード 

3.3.1. 制御内容 

『[DI5]固定周波数発振』信号の立上りにより設定した周波数にて発振を行います。 

予めパラメータ設定にて、発振周波数の設定が必要です。 

内部発振の停止は、『[DI5]固定周波数発振』信号の立下り又は『[DI4]パルス出力停止』信号の入力により行います。 

 

 

3.3.2. 接続例 

 

 

 

3.3.3. 関連設定項目 

項目 設定値 備考 

モード 固定発振 （「4.2.1.モード」参照） 

固定発振モード用 

停止条件 無効 

[DI5]固定周波数発振 立下り 

（「4.2.7.固定発振モード用 停止

条件」参照） 

発振周波数 1～100,000[Hz]  （「4.2.8.固定発振モード用 発振

周波数」参照） 

各モード共通 

停止条件 [DI4]パルス出力停止 立上り 

[DI4]パルス出力停止 立下り 

（「4.2.9.各モード共通 停止条

件」参照） 

 

  

DC24V 

PLSIN+ 

PLSIN- 

TBIO 

E 

DI1 

DI2 

DI3 

TBIO 

PLSOUT+ 

本機 

PLSOUT- 

E 

出力パルス 

DC0V 

固定周波数発振 
*1,*2 

*1,*3,*4 
DI4 パルス出力停止 

DI5 

-COM コモン 

*1)ｵｰﾌﾟﾝｺﾚｸﾀ信号またはﾄﾞﾗｲ接点(ﾁｬﾀﾘﾝｸﾞ

ﾉｲｽﾞ無き事)。 

*2)a接点(立上り)またはa接点(ｽﾃｰﾀｽ) 

    (ﾊﾟﾗﾒｰﾀ設定により変更可能) 

*3)a接点(立上り)またはb接点(立下り)。 

   (ﾊﾟﾗﾒｰﾀ設定により変更可能) 

*4)必要に応じて接続。 

    (ﾊﾟﾗﾒｰﾀ設定により変更可能) 
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3.3.4. 動作例 

◼ ケース１：固定発振モードの基本動作 

パラメータ設定は下記の通り。 

 モード 『固定発振』 

 固定発振モード用 停止条件 『無効』 

 固定発振モード用 発振周波数 『10,000[Hz]』 

 各モード共通 停止条件 『[DI4]パルス出力停止 立上り』 

 

 

 

◼ ケース２：『[DI5]固定周波数発振』信号一点での動作 

パラメータ設定は下記の通り。 

 モード 『固定発振』 

 固定発振モード用 停止条件 『[DI5]固定周波数発振 立下り』 

 固定発振モード用 発振周波数 『10,000[Hz]』 

 

 

 

  

[DI5]固定周波数発振 

[DI4]パルス出力停止 

[PLSOUT+/-]出力パルス 

内部発振中（１０ｋＨｚ） 

[DI5]固定周波数発振 

[PLSOUT+/-]出力パルス 

内部発振中（１０ｋＨｚ） 
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4. 設定項目 

4.1. 設定項目一覧 

◼ パラメータ設定 

項目 設定値 備考 

モード サンプリング発振（出荷時） 

２点間計測 

固定発振 

 

サンプリング発振モード用 

発振条件 [DI3]サンプリング発振 立上り 

[DI3]サンプリング発振 立下り（出荷時） 

 

自動停止時間 0～9,999[s]（出荷時0[s]） 0設定時自動停止無効 

２点間計測モード用 

２点間距離 1～9,999[mm]（出荷時500[mm]）  

パルスレート 0.00000001～999.99999999[mm/pulse] 

（出荷時0.1[mm/pulse]） 

 

自動停止距離 0～99,999[mm]（出荷時0[mm]） 0設定時自動停止無効 

固定発振モード用 

停止条件 無効（出荷時） 

[DI5]固定周波数発振 立下り 

 

発振周波数 1～100,000[Hz]（出荷時10,000[Hz]）  

各モード共通 

停止条件 [DI4]パルス出力停止 立上り（出荷時） 

[DI4]パルス出力停止 立下り 

 

 

 

■ インターフェース設定（※ＷＥＢ機能からのみ設定可） 

項目 設定値 備考 

IPアドレス 192.168.2.128（出荷時） IPv4 

サブネットマスク 255.255.255.0（出荷時） 

ゲートウェイ 0.0.0.0（出荷時） 
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4.2. パラメータ設定項目詳細 

4.2.1. モード 

本機の動作内容を設定します。 

 

設定値 内容 

サンプリング発振モード 「サンプリング発振モード」を実行します。 

２点間計測モード 「２点間計測モード」を実行します。 

固定発振モード 「固定発振モード」を実行します。 

 

 

4.2.2. サンプリング発振モード用 発振条件 

サンプリング発振モード時に、内部発振を開始する条件を設定します。 

 

設定値 内容 

[DI3]サンプリング発振 立上り 『[DI3]サンプリング発振』信号の立上りにて、内部発振を開始します。 

[DI3]サンプリング発振 立下り 『[DI3]サンプリング発振』信号の立下りにて、内部発振を開始します。 

 

 

4.2.3. サンプリング発振モード用 自動停止時間 

サンプリング発振モード時に、内部発振を自動で停止する時間を設定します。 

 

設定値 内容 

0[s] 自動停止を使用しません。 

1～9,999[s] 内部発振開始後に指定時間経過にて内部発振を停止します。 

 

 

4.2.4. ２点間計測モード用 ２点間距離 

２点間計測モード時に、2点間の通過時間から周波数を算出する際に使用します。 

 

設定値 内容 

1～9999[mm] 『[DI1]計測開始トリガ』と『[DI2]計測終了トリガ』に接続するセンサ間の距

離を設定します。 

 

 

4.2.5. ２点間計測モード用 パルスレート 

２点間計測モード時に、2点間の通過時間から周波数を算出する際に使用します。 

 

設定値 内容 

0.00000001～999.99999999 

[mm/pulse] 

『[PLSOUT+/-]出力パルス』に接続する機器の仕様により決定して下さい。 
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4.2.6. ２点間計測モード用 自動停止距離 

２点間計測モード時に、内部発振を自動で停止する距離を設定します。 

 

設定値 内容 

0[mm] 自動停止を使用しません。 

1～99,999[mm] 内部発振開始後に指定距離を通過後に内部発振を停止します。距離は２点間を

通過した時間より推定されます。 

 

 

 

4.2.7. 固定発振モード用 停止条件 

固定発振モード時に、『[DI3]固定周波数発振』信号による停止処理を使用するか設定します。 

 

設定値 内容 

無効 『[DI3]固定周波数発振』信号による停止処理を使用しません。『[DI4]パルス出

力停止』信号でのみ停止が可能です。 

[DI5]固定周波数発振 立下り 『[DI3]固定周波数発振』信号の立下りにて、内部発振を停止します。 

 

 

4.2.8. 固定発振モード用 発振周波数  

固定発振モード時に、内部発振する周波数を設定します。 

 

設定値 内容 

1～100,000[Hz] 内部発振時に、設定した周波数を出力します。 

 

 

4.2.9. 各モード共通 停止条件 

『[DI4]パルス出力停止』信号はモードに依らず常に有効です。 

 

設定値 内容 

[DI4]パルス出力停止 立上り 『[DI4]パルス出力停止』信号の立上りにて内部発振を停止します。 

[DI4]パルス出力停止 立下り 『[DI4]パルス出力停止』信号の立下りにて内部発振を停止します。 

 

 

  



取扱説明書 
 

－18－ 

4.3. インターフェース設定項目詳細 

本体インターフェースの設定を変更します。本項目はＷＥＢ機能からのみ変更出来ます。 

 

 

4.3.1. IPアドレス／サブネットマスク／ゲートウェイ 

本機のETHERNETポートの設定を行います。変更後は自動的に再起動し設定が反映されます。タッチパネル（オプショ

ン）を使用している場合は、別途タッチパネル側のインターフェース設定も変更する必要があります。 

 

設定値 内容 

IPアドレス 本機のETHERNETポートの設定を行います。 

サブネットマスク 

ゲートウェイ 
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5. メンテナンス機能 

5.1. ＷＥＢ機能 

本機の動作状況のモニタ及びメンテナンスをＷＥＢ画面より行う事が出来ます。メンテナンスに使用するパソコンは、

別途ご準備下さい。下記手順により接続下さい。 

 

1. パソコンの通信設定を変更します。（下記設定例は本機が出荷時状態であることを想定しています。インターフェ

ース設定を変更された場合は、変更内容に合わせた値をご使用下さい。） 

 

【Microsoft Windows 7 / 8.1】の場合 

① [コントロールパネル]＞[ネットワークの状態とタスクの表示]＞[アダプターの設定の変更]の順で選択し、

「ネットワーク接続」を表示します。 

② 「ネットワーク接続」より使用する接続（ex.ローカル エリア接続）を右クリックし[プロパティ]を選択し

ます。 

③ 表示されたプロパティより、[インターネット プロトコル バージョン 4(TCP/IPv4)]を選択し[プロパティ]

をクリックします。 

④ [次の IP アドレスを使う]をチェックし、[IP アドレス]に「192.168.2.10」、[サブネット マスク]に

「255.255.255.0」を入力し[OK]をクリックします。 

 

【Microsoft Windows 10】の場合 

① [設定]＞[ネットワークとインターネット]＞[イーサネット]＞[アダプターのオプションを変更する]の順

で選択し、「ネットワーク接続」を表示します。 

② 「ネットワーク接続」より使用する接続（ex.ローカル エリア接続）を右クリックし[プロパティ]を選択し

ます。 

③ 表示されたプロパティより、[インターネット プロトコル バージョン 4(TCP/IPv4)]を選択し[プロパティ]

をクリクします。 

④ [次の IP アドレスを使う]をチェックし、[IP アドレス]に「192.168.2.10」、[サブネット マスク]に

「255.255.255.0」を入力し[OK]をクリックします。 

 

      
 

2. 正面のETHERNETポートにLANケーブルでパソコンを接続します。 

3. ブラウザにてＵＲＬへ「http://192.168.2.128」（出荷時設定）と入力し決定します。以上で、『モニタ画面』（「5.1.1

モニタ画面 参照）が表示されます。 

  

http://192.168.2.128/
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ＷＥＢ画面には下記があります。 

 

画面名称 概要 

モニタ画面 現在のモードと動作状況を確認出来ます。 

設定画面 各種設定を変更することが出来ます。 

 

 

5.1.1. モニタ画面 

現在のモードと動作状況を確認出来ます。本画面の値は３秒毎に自動更新します。 

下部の[設定画面]ボタンをクリックすることで『設定画面』（「5.1.2.設定画面」参照）を表示します。 

 

 

 

 

表示項目は下記の通りです。 

設定値 内容 

モード 現在実行中のモードを表示します。 

出力周波数 内部発振中の周波数を表示します。0[Hz]の場合『[PLSOUT+/-]出力パルス』へ

は、『[PLSIN+/-]入力パルス』の内容が出力されています。 

入力周波数 『[PLSIN+/-]入力パルス』への入力周波数の現在値を表示します。モード、内

部発振中の如何にかかわらず、入力があれば表示されます。 

２点間通過時間 ２点間計測モード時の最後の通過時間が表示されます。 
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5.1.2. 設定画面 

本機の各種設定を変更することが出来ます。設定項目の内容については「4.1.設定項目一覧」及び「4.2.パラメータ設

定項目詳細」を参照下さい。 

各項目の設定値を変更後[変更]ボタンをクリックすると即時に設定値が反映されます。 

下部の[モニタ画面]ボタンをクリックすることで『モニタ画面』（「5.1.1.モニタ画面」参照）を表示します。 
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5.2. タッチパネル機能（オプション） 

タッチパネルをオプションで付けることが出来ます。タッチパネルは本機正面のETHERNETポートを使用して接続しま

す。 

出荷時の通信設定は、（タッチパネル側）IP アドレス「192.168.2.129」、接続先（本機本体側）IP アドレスは

「192.168.2.128」になっています。 

 

 

タッチパネルの画面には下記があります。 

 

画面名称 概要 

モニタ画面 現在のモードと動作状況を確認出来ます。 

設定画面１ 「サンプリング発振モード」「２点間計測モード」用の設定を変更することが出

来ます。 

設定画面２ 「固定発振モード」用及び「各モード共通」の設定を変更することが出来ます。 

オフラインモード タッチパネル自身のシステム設定を変更することが出来ます。主にタッチパネル

の通信設定を変更する際に使用します。 

本画面へ移行する為には、Ｌｏｇｉｎが必要です。 

 

 

各画面の遷移は下記の通りです。 

 

 

  

モニタ画面 設定画面１ 

設定画面２ 

オフラインモード 
[F1] [F2] 

[F3] 

[F4] 

※オフラインモードの終了 

※[F1]～[F4]は、タッチパネル下部（画面外）の物理スイッチです。 

※「オフラインモード」への移行は、Login（権限の獲得）が必要です。 
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5.2.1. モニタ画面 

現在のモードと動作状況を確認出来ます。 

下部の[F2]ボタンを押すことで『設定画面１』（「5.2.2.設定画面１」参照）、[F3]ボタンを押すことで『設定画面２』

（「5.2.3.設定画面２」参照）を表示します。 

 

 

 

 

表示項目は下記の通りです。 

設定値 内容 

モード 現在実行中のモードを表示します。 

出力周波数 内部発振中の周波数を表示します。0[Hz]の場合『[PLSOUT+/-]出力パルス』へ

は、『[PLSIN+/-]入力パルス』の内容が出力されています。 

入力周波数 『[PLSIN+/-]入力パルス』への入力周波数の現在値を表示します。モード、内

部発振中の如何にかかわらず、入力があれば表示されます。 

２点間通過時間 ２点間計測モード時の最後の通過時間が表示されます。 
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5.2.2. 設定画面１ 

本機の各種設定を変更することが出来ます。設定項目の内容については「4.1.設定項目一覧」及び「4.2.パラメータ設

定項目詳細」を参照下さい。 

各項目の設定値を変更後、即時に設定値が反映されます。 

下部の[F1]ボタンを押すことで『モニタ画面』（「5.2.1.モニタ画面」参照）を、[F3]ボタンを押すことで『設定画面２』

（「5.2.3.設定画面２」参照）を表示します。 

また、[F4]ボタンを押すことでタッチパネルをオフラインモードへ移行します。オフラインモード（「5.2.5.オフライ

ンモードでの操作」参照）へ移行する際に権限の確認の為に『Ｌｏｇｉｎウィンドウ』（「5.2.4.Ｌｏｇｉｎウィンドウ」

参照）が表示されます。権限獲得後、再度[F4]を押すとオフラインモードへ移行します。 

 

 

 

※「モード」は、『設定画面１』『設定画面２』に同じものが表示されています。 

  



取扱説明書 
 

－25－ 

5.2.3. 設定画面２ 

本機の各種設定を変更することが出来ます。設定項目の内容については「4.1.設定項目一覧」及び「4.2.パラメータ設

定項目詳細」を参照下さい。 

各項目の設定値を変更後、即時に設定値が反映されます。 

下部の[F1]ボタンを押すことで『モニタ画面』（「5.2.1.モニタ画面」参照）を、[F2]ボタンを押すことで『設定画面１』

（「5.2.2.設定画面１」参照）を表示します。 

また、[F4]ボタンを押すことでタッチパネルをオフラインモードへ移行します。オフラインモード（「5.2.5.オフライ

ンモードでの操作」参照）へ移行する際に権限の確認の為に『Ｌｏｇｉｎウィンドウ』（「5.2.4.Ｌｏｇｉｎウィンドウ」

参照）が表示されます。権限獲得後、再度[F4]を押すとオフラインモードへ移行します。 

 

 

 

※「モード」は、『設定画面１』『設定画面２』に同じものが表示されています。 
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5.2.4. Ｌｏｇｉｎウィンドウ 

一部機能の実行時に権限の確認が行われます。『Ｌｏｇｉｎウィンドウ』が表示された際には、所定のユーザＩＤとパ

スワードを入力し権限を獲得して下さい。権限獲得後、再度機能を選択すると実行できます。権限を必要とする操作の実

施は、保証の範囲外となります。十分注意して実施下さい。 

 

 

 

 

Ｌｏｇｉｎに必要なユーザー情報は下記の通りです。 

設定値 内容 

User Administrator 

Password pass 
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5.2.5. オフラインモードでの操作 

タッチパネルのオフラインモードでは、タッチパネル自身のシステム設定を変更することが出来ます。オフラインモー

ドでの操作は、保証の範囲外となりますのでご注意下さい。 

 

本章では、タッチパネルのIPアドレス及び、接続先IPアドレスの変更について記載します。 

 

 

【IPアドレスの変更方法】 

① オフラインモードへ移行します（「5.2.2.設定画面１」「5.2.3.設定画面２」参照）。システムのシャットダウン後

『Start Center』画面が表示されます。 

② 『Start Center』画面から、[Settings]をタッチします。 

 

 

③ 『Settings』のメニューより[Network Interface]をタッチします。（画面右に表示されるメニューを下にスクロ

ールすると表示されます。） 
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④ 『Interface PN X1』の設定画面が表示されますので、タッチパネルのネットワーク設定を行います。設定後、画

面左に表示される[Start]をタッチすることで、オンラインへ戻ります。 
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【接続先IPアドレスの変更方法】 

① オフラインモードへ移行します（「5.2.2.設定画面１」「5.2.3.設定画面２」参照）。システムのシャットダウン後

『Start Center』画面が表示されます。 

② 『Start Center』画面から、[Settings]をタッチします。 

 

 

③ 『Settings』のメニューより[Service & Commissioning]をタッチします。 
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④ 『Service & Commissioning』のメニューより[Edit Connections]をタッチします。（画面左に表示されるメニュ

ーを下にスクロールすると表示されます。） 

 

 

⑤ 『Edit Connections』(Step 1/3)画面の中央にある 記号をタッチし設定画面を最大化します。右下に表示さ

れた[＞]をタッチします。 

 

  

||| 
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⑥ 『Edit Connections』(Step 2/3)画面の[IP address]に接続先のIPアドレスを入力します。（下にスクロールす

ると表示されます。）入力後、右下に表示された[＞]をタッチします。 

 

 

⑦ 『Edit Connections』(Step 3/3)画面で変更内容を確認後、右下に表示された[Accept]をタッチします。 
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⑧ 『Settings』のメニューに戻りますので、画面左にある 記号をタッチしメニュー画面を縮めます。画面左に

表示される[Start]をタッチすることで、オンラインへ戻ります。 

 

 

  

||| 
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5.3. 本体ネットワーク設定の初期化 

本機のインターフェース設定の初期化を行う方法は、下記の通りです。インターフェース設定以外は初期化されませ

ん。タッチパネル（オプション）をご使用の場合、インターフェース設定が変わると通信出来なくなります。タッチパネ

ルのインターフェース設定を別途実施下さい。 

※インターフェース設定内容が分からなくなってしまった場合、ＷＥＢ機能を使用することが出来ません。インターフ

ェース設定は、ＷＥＢ機能でのみ変更が可能です。 

 

① 『[DI1]計測開始トリガ 』『[DI2]計測終了トリガ』『[DI3]サンプリング発振』『[DI4]パルス出力停止』『[DI5]固

定周波数発振』の全てをＯＮにします。（[DI1]～[DI5]全てを[-COM]と短絡） 
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6. 付録 

6.1. 諸元 

本体 

型式 ＰＳＯＵ１ 

入力電源 電圧 ＡＣ１００～２４０Ｖ（許容範囲ＡＣ８５～２６４Ｖ） 

周波数 ５０／６０Ｈｚ 

電流 ＡＣ１００Ｖ入力時：０．４５Ａ以下，０．３４Ａtyp. 

ＡＣ２００Ｖ入力時：０．２５Ａ以下，０．２２Ａtyp. 

遮断容量 ２Ａ ※サーキットプロテクタによる 

突入電流 ＡＣ１００Ｖ入力時：１７．５Ａ以下，１４Ａtyp. 

ＡＣ２００Ｖ入力時：３５Ａ，２８Ａtyp. 

入力パルス 入力信号形態 無接点スイッチ（オープンコレクタ） 

入力周波数 ＭＡＸ １００ｋＨｚ 

入力検出電圧 ＤＣ１２Ｖ 

動作入力条件 オフ：４ｋΩ以上／６Ｖ以上 

オン：１．３ｋΩ以下／４Ｖ以下 

出力パルス 出力信号形態 オープンコレクタ 

出力周波数 ＭＡＸ １００ｋＨｚ 

出力定格 ＤＣ５０Ｖ，５０ｍＡ 

飽和電圧 ＤＣ０．５Ｖ 

過電流保護 なし 

デジタル入力 入力信号 シンク入力（オープンコレクタまたは接点入力） 

※接点入力時はチャタリングノイズ無き事。 

定格電圧 ＤＣ２４Ｖ 

定格電流 ４ｍＡ 

動作入力条件 オフ：ＤＣ１５Ｖ以上／２．５ｍＡ以上 

オン：ＤＣ５Ｖ以下／１ｍＡ以上 

フィルタ時間 ０． ２ｍｓ 

通信 ポート数 １ 

通信形態 イーサーネット 

通信速度 １０／１００Ｍｂｐｓ 

接続形態 ＲＪ－４５ 

タッチパネル

用電源出力 

電源電圧 ＤＣ２４Ｖ 

電流 ＭＡＸ ０．７Ａ まで使用可能 

重量 ５．０ｋｇ 

オプションタッチパネル，取付金具装着時 ６．４ｋｇ 

ＤＩＮレール取付時 １．５ｋｇ 

寸法 ４３０ｗ×１６１．５ｈ×２３０ｄ        単位：ｍｍ 

本体取付金具装着時：４８０ｗ×１６１．５ｈ×２３０ｄ 

オプション（タッチパネル，タッチパネル取付金具）装着時 

：４３０ｗ×３３１ｈ×２３０ｄ 

ＤＩＮレール取付時 

：５５０ｗ×１８０ｈ×１０５．２（配線スペース含む） 
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   本体 

使用環境 温度 ０～４５℃ 

湿度 ３０～９０％ＲＨ 結露なき事 

保存環境 温度 ０～５５℃ 

湿度 ３０～９０％ＲＨ 結露なき事 

その他 換気 自然換気 

保護構造 なし 

 

  

  タッチパネル（オプション） 

型式 ６ＡＶ２１２３－２ＤＢ０３－０ＡＸ０（シーメンス社製） 

電源 電圧 ＤＣ２４Ｖ（許容範囲１９．２～２８．８Ｖ） 

消費電流 ０．１２Ａ，０．１ｍＡtyp 

保護 電子式 

ディスプレイ タイプ ＴＦＴ ＬＣＤ 

表示サイズ ９５ｗ×５３．８ｈ  単位：ｍｍ  （４．３インチ） 

解像度 ４８０×２７２ピクセル 

表示可能色 ２５６色 

コントラスト

コントロール 

なし 

輝度制御 あり 

バックライト ＬＥＣ ※半輝度寿命 ５０，０００時間 

入力デバイス タイプ タッチスクリーン，アナログ抵抗式 

ファンクショ

ンキー 

４ 

重量 ０．８４ｋｇ 

寸法 １４０ｗ×１１６ｈ×４６．２ｄ       単位：ｍｍ 

使用環境 温度 －２０～６０℃ 

湿度 １０～９０％ＲＨ 結露なき事 

通信 通信形態 イーサーネット 

通信速度 １０／１００Ｍｂｐｓ 

接続形態 ＲＪ－４５ 
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6.2. 外形図 

    本体のみ 

       

    オプション（タッチパネル、タッチパネル取付金具）装着時 
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    ＤＩＮレール取付時 

      

    タッチパネル（オプション） 

       

    タッチパネル取付金具（オプション） 
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6.3. 設定表 

◼ パラメータ設定 

項目 設定範囲 出荷時 設定値 

モード  サンプリング発振 □サンプリング発振 

□２点間計測 

□固定発振 

サンプリング発振モード用 

発振条件   [DI3]サンプリング発振 立下り □[DI3]サンプリング発振 立上り 

□[DI3]サンプリング発振 立下り 

自動停止時間 0～9,999[s]  0[s] [s] 

２点間計測モード用 

２点間距離 1～9,999[mm]  500[mm] [mm] 

パルスレート 0.00000001 

～999.99999999[mm/pulse] 

0.1[mm/pulse] [mm/pulse] 

自動停止距離 0～99,999[mm]  0[mm] [mm] 

固定発振モード用 

停止条件  無効 □無効 

□[DI5]固定周波数発振 立下り 

発振周波数 1～100,000[Hz]  10,000[Hz] [Hz] 

各モード共通 

停止条件  [DI4]パルス出力停止 立上り □[DI4]パルス出力停止 立上り 

□[DI4]パルス出力停止 立下り 

 

 

■ インターフェース設定（※ＷＥＢ機能からのみ設定可） 

項目  出荷時 設定値 

IPアドレス 192.168.2.128  

サブネットマスク 255.255.255.0  

ゲートウェイ 0.0.0.0  

 

 

■ タッチパネル設定（※オプション） 

項目 出荷時 設定値 

DHCP OFF □ON 

□OFF 

IPアドレス 192.168.2.129  

サブネットマスク 255.255.255.0  

ゲートウェイ 0.0.0.0  

接続先IPアドレス 192.168.2.128  

 


